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Komputer stacjonarny + monitory
	Lp.
	Atrybut
	Wymagane parametry
	Ilość 

	1
	Procesor
	Minimalna liczba rdzeni 4, o minimalnym taktowaniu 3,5 GHz, oraz 12 MB pamięci cache, pobór mocy do 135W, architektura procesowa 64 bity, liczba wątków min 12, obsługa pamięci RAM DDR3-1600. 
	1

	2
	Pamięć RAM
	16 GB (DIMM DDR3, 1600 MHz)
	1

	3
	Płyta główna
	Płyta główna powinna obsługiwać: wymagany procesor, wymaganą pamięć RAM, dwie karty graficzne, standard SATA3.  Powinna posiadać, co najmniej 6 portów USB 2.0 oraz co najmniej dwa USB 3.0
	1

	4
	Łączność
	Karta WLAN w technologii N Dual Band
LAN 100/1000 Mbps
	1
1

	5
	Dysk twardy
	SSD nie mniej niż 500 GB
HDD nie mniej niż 1000 GB
	1
1

	6
	Napęd optyczny
	Nagrywarka DVD+/-RW DualLayer
	1

	7
	Karta graficzna
	Karta graficzna posiadającą technologię physx, pamięć RAM min 3 GB działająca z drugą kartą w trybie SLI, środowisko programistyczne CUDA, technologia DirectX, procesor
o min taktowaniu 0,875 GHz, obsługująca rozdzielczość 4096x2160, 3D Vision. 
	2

	8
	Zasilacz
	Posiadający zapas mocy min 130%, umożliwiający podłączenie dwóch wymaganych kart graficznych (jeśli tego wymagają)
	1

	9
	Zainstalowany system operacyjny, oprogramowanie
	System operacyjny obsługujący 64 bitową architekturę opisanego sprzętu oraz w pełni obsługujący jego zasoby, obsługujący przyrządy nawigacyjno-pilotażowe i kontroli pracy płatowca z zespołem napędowym, obsługujący program symulacyjny. System z możliwością pracy w sieciach domenowych.
Program symulacyjny powinien zawierać samoloty Boeing 737, McDonnell Douglas MD-83, Cessna 172SP, Cessna 150 oraz samoloty bezsilnikowe (szybowce) Do programu symulacyjnego należy dodać w pełni odwzorowany model szybowca typu Discus. Każdy z wymienionych statków powietrznych powinien zawierać szczegółowo odwzorowane panele w kabinie pilotów. Program symulacyjny powinien obsługiwać przyrządy pilotażowo-nawigacyjne oraz kontroli płatowca z zespołem napędowym.
Program symulacyjny powinien posiadać dostępną w każdym monecie lotu kontakt z punktem kontroli obszaru powietrznego, obsługę lotów VFR i IFR (loty bez i z widoczności).
	1
1

	10
	Karta audio
	Obsługująca dźwięk w systemie min 5.1
	1

	11
	Zestaw głośników
	Działające w systemie min 5.1
	1

	12
	Rodzaje wyjść/wejść
	LAN x1
HDMI/DVI x min 5
	Nd
Nd

	13
	Monitory
	Min. 1920x1080 (FULL HD), min 27”, z ramkami nie szerszymi niżeli od 2 do 5 mm krawędzi bocznych, matowy, Wejścia HDMI/DVI, 
z możliwością montażu za pomocą wieszaków ściennych
	5

	14
	Zasilacz UPS
	Min. Praca na baterii 30min (dla PC) i 1h dla (monitorów)
	2

	15
	HUB USB
	Min. 5 portów USB 2.0, aktywny 
	4

	16
	Akcesoria
	Przewody nie krótsze niż 2m:
- Przedłużacz audio 
- Przedłużacz USB 2.0
Przewody HDMI o długości nie mniej niż 5m
Adapter z HDMI (złącze żeńskie) na DVI (złącze męskie)
Mysz i klawiatura bezprzewodowe (mysz o rozdzielczości min 1200 DPI), 
Zestaw akumulatorów Ni-MH ( niklowo- wodorkowe) o pojemności nie mniejszej niż 2650mAh oraz zestaw ładujący do tych akumulatorów pasujące do wymaganej myszy i klawiatury bezprzewodowej
Wieszaki w standardzie VESA umożliwiające montaż monitorów
	5
5
5
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1
4
5

	17
	Obudowa komputerowa
	Obudowa komputerowa powinna pomieścić wszystkie podzespoły oraz powinna zapewnić chłodzenie podzespołów powietrzem przez wentylator o min. 1200 obr/min oraz poziomie hałasu nie większym niż 20 dB. Rozmiar wentylatora powinien zostać dopasowany do obudowy. Obudowa powinna posiadać panel informacyjny (np. w formie wyświetlacza) wskazujący temperaturę: procesora, karty graficznej oraz chipsetu. 
Obudowa najlepiej powinna być w standardzie full-tower
	Nd

	18
	Gwarancja
	Minimalny okres gwarancyjny na zakupiony sprzęt min 24 miesiące OUTSIDE
	Nd


Przyrządy pilotażowo-nawigacyjne, przyrządy kontroli pracy płatowca
	Lp.
	Atrybut
	Wymagane parametry
	Ilość

	1
	Przyrządy nawigacyjno - pilotażowe
	Przyrząd pilotażowy tj. sterownica powinien być osobnym autonomicznym urządzeniem działającym po podłączeniu do komputera poprzez port USB 2.0. Sposób jego montażu powinien być łatwy, posługując się elementem śrubowym (mocując np. do stołu). Sterownica, jako osobny element powinna posiadać wbudowany hub USB do podłączenia innych blisko zlokalizowanych przyrządów. Ponad to sterownica powinna posiadać na swoich końcach przyciski funkcyjne: 8 kierunkowy hat-switch do zmiany widoku, 2 przyciski impulsowe z dwiema możliwymi pozycjami wychylenia (załącz - |pozycja stała| rozłączony – załączony), 1 przycisk impulsowy umiejscowiony z tyłu sterownicy w lewej jej części, 1 przycisk impulsowy w prawej przedniej części sterownicy.
W części środkowej sterownicy znajdować powinien się wyświetlacz cyfrowy, który wskazywał będzie zadaną wartość np. czas odbywanego lotu, oraz trzy przyciski kontrolujące funkcje wyświetlacza.
Przyrządy pilotażowe tj. orczyk powinien być osobnym autonomicznym urządzeniem działającym po podłączeniu do komputera poprzez port USB 2.0. Sposób jego montażu powinien być łatwy, możliwy dzięki otworom w podstawie. Orczyk powinien być wykonany z metalu lub materiału o zwiększonej wytrzymałości.
Orczyk przy jednoczesnym naciskaniu obu pedałów kontrolera powinien generować sygnał do programu symulacyjnego tj. hamowanie. Orczyk powinien posiadać regulację oporu wciskania pedałów kontroli steru kierunku.
Przyrządy pilotażowe - nawigacyjne powinny być wyświetlaczami ciekłokrystalicznymi, pracującymi poprzez USB. Wyświetlacze powinny mieć kształt kwadratu i mieć przekątną 3,5”, ponadto wyświetlacze te powinny posiadać przyciski umożliwiające zmianę wyświetlanych parametrów statku powietrznego oraz przyrządów nawigacyjno – pilotażowych (tj. sztuczny horyzont, kontrola pracy silników, chyłomierz z zakrętomierzem, wariometr, prędkościomierz, namiar VOR, kompas). Wyświetlacze powinny posiadać w zestawie oprogramowanie, które będzie przechwytywało parametry symulowanego lotu statku powietrznego.
Przyrząd wytrymowania powinien być osobnym autonomicznym urządzeniem działającym po podłączeniu do komputera poprzez port USB 2.0. Sposób jego montażu powinien być łatwy, posługując się elementem śrubowym (mocując np. do stołu). Element do nastawienia wytrymowania powinien być okrągły, stopniowany, gdzie ma możliwość obrotu o 360°, w osi poprzecznej przyrządu. 

	1
1
9
1

	2
	Przyrządy kontroli zespołu napędowego
	Przyrząd kontroli zespołu napędowego statku powietrznego powinien być osobnym autonomicznym urządzeniem działającym po podłączeniu do komputera poprzez port USB 2.0. Powinien mieć kształt prostokąta, Powinien posiadać trzy osie poruszające w osi podłużnej (trzy dźwignie do sterowania trzema parametrami silnika) oraz dodatkowe dziewięć przełączników funkcyjnych o pozycjach (OFF-ON).
	1

	3
	Przyrząd informujący o stanie statku powietrznego i jego systemów
	Przyrząd informujący o stanie statku powietrznego i jego systemów tj. panel lampek kontrolnych, powinien być osobnym autonomicznym urządzeniem działającym po podłączeniu do komputera poprzez port USB 2.0. Przyrząd ten powinien posiadać 24 podświetlane pola w konfiguracji 8 w poziomie x 3 w pionie. Każde pole powinno posiadać podświetlenie w trzech kolorach: czerwonym, zielonym i bursztynowym. Przyrząd ten powinien posiadać możliwość wyświetlenia informacji o stanie następujących systemów i układów: GPS, ADF, Auto PILOT, Pitot Heat, Rotor Low RPM, Stall Warning, Master Caution, Master Warning, Langing Lights, Parking Brakes, Oli Presure, Gear Up, Gera down, Gear unsafe, Engine Fire.  Przyrząd ten powinien posiadać w zestawie oprogramowanie, które będzie przechwytywało parametry symulowanego lotu statku powietrznego oraz program do konfiguracji możliwych opcji wyświetlania stanu systemów i układów statku powietrznego.
	1

	4
	Przyrządy radiowo-komunikacyjne
	Przyrząd radiowo – komunikacyjny powinien posiadać dwa osobne, ułożone jeden pod drugim wyświetlacze. Gdzie każdy z nich w wskazuje dwie częstotliwości. Wybór częstotliwości ma odbywać się za pomocą dwóch stopniowanych obrotowych wybieraków o obrocie 360°. Na każdym wyświetlaczu mają być wyświetlane dwie częstotliwości (aktywna i zapasowa |ACTIV and STANDBY|) przełączane za pomocą przycisku ACT/STBY. Ponad to do każdego wyświetlacza powinien być przypisany obrotowy wybierak trybów pracy, takich jak: NAV1, NAV2, COM1, COM2, ADF, DME oraz XPDR. Przyrząd ten powinien pracować pod kontrolą USB 2.0.
Przyrząd wielofunkcyjny powinien posiadać możliwość manipulowania (przełącznikami oraz wybierakiem obrotowym) ustawieniami autopilota, takimi jak: nastawiania kursu (HDG), nastawienia częstotliwości systemu nawigacyjnego (NAV), ustawienia prędkości IAS oraz VS, nastawienie ścieżki schodzenia oraz przycisk załączenia autopilota. Ponad to powinien posiadać możliwość wybrania trybu pracy auto pilota, takimi jak: VS (Vertical Speed), ALT (alttitude), IAS (prędkość przyrządowa), HDG (kurs) oraz CRS. Panel wielofunkcyjny powinien posiadać switch trzy pozycyjny służący do nastawienia poziomu wychylenia klap |UP – OFF – DOWN|, switch do ustawienia automatu ciągu (dwie pozycje OFF – ARM). Przyrząd ten powinien pracować pod kontrolą USB 2.0.
	1
1

	5
	Panel przełączników kontroli statku powietrznego oraz kontroli podwozia
	Panel przełączników kontroli statku powietrznego oraz kontroli podwozia powinien posiadać 13 przełączników o pozycjach ON-OFF. Sześć z nich powinno odpowiadać za kontrolę świateł zewnętrzach oraz wewnętrznych zabudowanych na statku powietrznym, takich jak: beacon lights, langing lights, navigation lights, strobe lights, taxi lights oraz panel lights. Osobny przycisk także z pozycjami ON-OFF powinien służyć do sterowania żaluzją silnika (cowl flaps). Kolejne sześć przycisków (ON-OFF) powinny służyć do: kontroli włączenia zasilania z baterii (głównej i pomocniczej), kontroli zasilania systemów awioniki, pomp paliwa, systemu odladzającego oraz ogrzewania odbiorników ciśnienia (pitot heating). Wymieniony panel powinien także posiadać dźwignię kontroli podwozia w pozycjach UP-DOWN oraz trzy kontrolki stanu położenia goleni podwozia. Panel zwierać także powinien obrotowy wybierak pozycyjny do ustalenia kontroli silnika/silników takich jak: start silnika (lewy i prawy), włączenie iskrownika na obu silnikach oraz start silnika. Przyrząd ten powinien pracować pod kontrolą USB 2.0.
	1

	6
	Gwarancja
	Minimalny okres gwarancyjny na zakupiony sprzęt min 24 miesiące OUTSIDE
	nd


Tablet 6 sztuk
	system operacyjny
	ze wsparciem producenta, umożliwiającym pobieranie aktualizacji

	Procesor
	 co najmniej 4-rdzeniowy 1,2 GHz

	Pojemność
	16 GB -minimalny parametr

	Pamięć RAM
	1024 MB -minimalny parametr

	Wyświetlacz
	 

	Przekątna ekranu
	10,1 cala -minimalny parametr

	Rozdzielczość ekranu
	1280 x 800 pikseli -minimalny parametr

	Format ekranu
	16:10 -minimalny parametr

	Matryca
	podświetlenie LED

	Funkcje ekranu
	Multi-touch 10 punktowy -minimalny parametr

	Komunikacja
	 

	Standard Wi-Fi
	802.11/b/g/n

	Bluetooth
	Bluetooth 4.0

	Modem
	tak

	Funkcje dodatkowe
	 

	Kamera przednia
	tak

	Rozdzielczość aparatu przedniego
	0,3 mln pikseli –minimalny parametr

	Aparat tylny
	tak

	Rozdzielczość kamer przedniej
	5 mln pikseli, materiał video w jakości FullHD –minimalny parametr

	Funkcje aparatu
	autofocus, nagrywanie filmów

	Czujniki
	czujnik oświetlenia, G-sensor - akcelerometr

	Głośniki
	tak

	Mikrofon
	tak

	Informacje dodatkowe
	głośniki stereo, opcjonalna klawiatura Bluetooth z magnetycznym zamknięciem

	Wejścia/wyjścia
	 

	Czytnik kart pamięci
	microSD/SDHC 

	Złącze USB
	1x microUSB

	Złącze HDMI
	micro HDMI (typ D)

	Złącze słuchawkowe
	tak

	Parametry fizyczne
	 

	Pojemność akumulatora
	6300 mAh – minimalny parametr

	Maksymalny czas pracy do
	Nie mniej niż 9h

	Wymiary
	Nie mniej niż 260 x 180 x 8,6 mm

	Waga
	Nie więcej niż 560 g

	Wyposażenie
	 

	
	co najmniej instrukcja obsługi, karta gwarancyjna, ładowarka sieciowa, kabel USB

	Gwarancja
	 

	Gwarancja
	co najmniej 12 miesięcy

	Typ gwarancji
	door to door

	
	


Wykonawca jest zobowiązany do dostarczenia sprzętu do lokalizacji wskazanej przez Zamawiającego.

